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[bookmark: _Toc2]Profil ogólnoakademicki - wiedza
Efekt K_W02: 
ma pogłębioną wiedzę w zakresie geofizyki, geodynamiki i astronomii, niezbędną do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych związanych z ruchem obrotowym Ziemi, jej polem siły ciężkości,  modelami i charakterystykami tego pola oraz budową atmosfery 
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_W02
Powiązane efekty obszarowe: T2A_W01, T2A_W02
Efekt K_W09: 
Posiada zaawansowaną wiedzę na temat zasad nawigacji, w szczególności nawigacji lądowej, technologii wykorzystywanych w nawigacji oraz zna specyfikę i algorytmikę różnych aplikacji nawigacyjnych, (w tym do nawigacji autonomicznej oraz nawigacji wewnątrz budynków)
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_W09
Powiązane efekty obszarowe: T2A_W05, T2A_W06
Efekt K_W10: 
Posiada wiedzę na temat algorytmów nawigacyjnych opartych na systemach satelitarnych, systemach zintegrowanych (GNSS, INS, AHRS), innych systemach hybrydowych (np. assisted-GNSS) oraz posiada podstawową wiedzę z zakresu algorytmów kontroli niezawodności (ang. Integrity Control) 
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_W10
Powiązane efekty obszarowe: T2A_W04, T2A_W07
Efekt K_W11: 
Posiada wiedzę z zakresu projektowania, kalibracji i orientacji mobilnych platform pomiarowych
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_W11
Powiązane efekty obszarowe: T2A_W02, T2A_W06, T2A_W08
[bookmark: _Toc3]Profil ogólnoakademicki - umiejętności
Efekt K_U01: 
potrafi pozyskiwać informacje z literatury, baz danych i innych źródeł; potrafi integrować uzyskane informacje, dokonywać ich interpretacji i krytycznej oceny, a także wyciągać wnioski oraz formułować i wyczerpująco uzasadniać opinie
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_U01
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U01
Efekt K_U14: 
Potrafi opracowywać koncepcje i współprojektować zaawansowane aplikacje nawigacyjne i lokalizacyjne
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_U14
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U08, T2A_U10, T2A_U12, T2A_U14, T2A_U19
Efekt K_U15: 
Potrafi współprojektować mobilne platformy pomiarowe montowane w bezzałogowych statkach powietrznych (ang. UAV) i pojazdach autonomicznych (ang. autonomous vehicles)
Weryfikacja: 
Final project test - 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_U15
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U10, T2A_U12, T2A_U14, T2A_U15, T2A_U17, T2A_U18, T2A_U19
Efekt K_U16: 
Potrafi wyznaczyć pozycję i orientację platformy mobilnej w czasie rzeczywistym korzystając z obserwacji GNSS oraz zintegrowanych obserwacji GNSS/INS, wykonać kalibrację geometryczną sensorów pomiarowych na platformie mobilnej oraz dokonać analizy, filtracji i estymacji obserwacji z różnych sensorów pomiarowych.
Weryfikacja: 
Final project test – 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_U16
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U07, T2A_U08, T2A_U10
Efekt K_U17: 
Potrafi dobierać odpowiednie techniki pozycjonowania i pozyskiwania danych przestrzennych (m.in. skaning laserowy, zobrazowania lotnicze i satelitarne, odbiorniki GNSS, INS) na potrzeby systemów nawigacyjnych
Weryfikacja: 
Final project test - 1h
Powiązane efekty kierunkowe: K_U17
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U01, T2A_U08, T2A_U10
