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Wymagania wstępne: 
Znajomość zagadnień z elektrotechniki i elektroniki 
Limit liczby studentów: 
Brak
Cel przedmiotu: 
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentów z zagadnieniami związanymi z budową i funkcjonowaniem infrastruktury dla transportu autonomicznego i niskoemisyjnego, w tym szczególnie zagadnień  z zakresu: infrastruktury wspierającej technologie prowadzenia pojazdu o odpowiednich poziomach automatyzacji, wymiany informacji, infrastruktury zasilania, kontroli ruchu, sterowania, 
Treści kształcenia: 
Treści wykładu: transport torowy (PRT, GRT, APM) oraz samochodowy na różnym poziomie autonomizacji. Infrastruktura pojazdów torowych pozwalająca na monitorowanie parametrów ruchu, zachowanie odpowiednich separacji, możliwość identyfikacji położenia pojazdów oraz wymiany informacji w triadzie: centralny układ sterujący – pojazd – człowiek.
Pojazdy samochodowe na poziomie L4 dedykowanym wykorzystujące w nawigacji komunikację: pojazd - infrastruktura. Standardy wykorzystujące komunikację V2I (Vehicle to Infrastracture),  w tym np. koncepcje DNA – Road opracowaną przez firmę Tom-Tom. Standardy komunikacji: V2V, V2E. (Szczegółowo standardy tych technologii - stosowane protokoły itd.- omówione zostaną na wykładzie Auto - Internetworking).
Struktura zasilania energetycznego pojazdów  -  z napędem elektrycznym oraz  napędami niskoemisyjnymi,  jak wodór czy LNG

Metody oceny: 
Dwa sprawdziany pisemne, zawierające 5 pytań otwartych każdy, dotyczących wybranych treści objętych wykładem.
Ocena pozytywna – zaliczenie każdego sprawdzianu na ocenę co najmniej dostateczną

Egzamin: 
nie
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Uwagi: 
O ile nie powoduje to zmian w zakresie powiązań danego modułu zajęć z kierunkowymi efektami kształcenia w treściach kształcenia mogą być wprowadzane na bieżąco zmiany związane z uwzględnieniem najnowszych osiągnięć naukowych
[bookmark: _Toc1]Charakterystyki przedmiotowe
[bookmark: _Toc2]Profil ogólnoakademicki - wiedza
Charakterystyka W01: 
Absolwent posiada wiedzę o budowie i działaniu infrastruktury dla transportu autonomicznego i niskoemisyjnego
Weryfikacja: 
Zaliczenie wybranych pytań ze sprawdzianu pisemnego na ocenę co najmniej dostateczną
Powiązane charakterystyki kierunkowe: Tr2A_W01
Powiązane charakterystyki obszarowe: I.P7S_WG
Charakterystyka W02: 
Absolwent zna i rozumie w pogłębionym stopniu wybrane fakty, w zakresie wytwarzania i dystrybucji energii na potrzeby systemów zasilania pojazdów niskoemisyjnych
Weryfikacja: 
Zaliczenie wybranych pytań ze sprawdzianu  pisemnego na ocenę co najmniej dostateczną
Powiązane charakterystyki kierunkowe: Tr2A_W05
Powiązane charakterystyki obszarowe: I.P7S_WG
Charakterystyka W03: 
Absolwent zna i rozumie w pogłębionym stopniu wybrane fakty związane z zastosowaniem alternatywnych paliw do napędu pojazdów transportowych
Weryfikacja: 
Zaliczenie wybranych pytań ze sprawdzianu pisemnego na ocenę co najmniej dostateczną
Powiązane charakterystyki kierunkowe: Tr2A_W06
Powiązane charakterystyki obszarowe: I.P7S_WG
[bookmark: _Toc3]Profil ogólnoakademicki - umiejętności
Charakterystyka U01: 
Potrafi pozyskiwać informacje z literatury, baz danych oraz innych właściwie dobranych źródeł, a także wyciągać wnioski oraz formułować i uzasadniać opinie
Weryfikacja: 
Dyskusja na wykładzie
Powiązane charakterystyki kierunkowe: Tr2A_U01
Powiązane charakterystyki obszarowe: I.P7S_UW, II.T.P7S_UW.2
[bookmark: _Toc4]Profil ogólnoakademicki - kompetencje społeczne
Charakterystyka K01: 
Absolwent jest wrażliwy na  pozatechniczne aspekty i skutki wdrażania systemów i pojazdów autonomicznych i ich  wpływu na środowisko i człowieka, i ważność związanej z tym odpowiedzialności za podejmowane decyzje
Weryfikacja: 
Zaliczenie wybranych pytań ze sprawdzianu pisemnego na ocenę co najmniej dostateczną
Powiązane charakterystyki kierunkowe: Tr2A_K05
Powiązane charakterystyki obszarowe: I.P7S_KR
