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Wymagania wstępne: 
Znajomość podstawowa funkcji mechatronicznych systemów napędów i sterowania urządzeń mechatronicznych.
ad Napędów.
1. Napędy płynowe (pneumatyczne, pnumo-hydrauliczne),
2. Napędy elektryczne,
3. Napędy elektromagnetyczne.

ad. Sterowania.
1. Podstawy tworzenia systemów sterowania urządzeń mechatronicznych w oparciu o metody intuicyjno-graficzne. 
2. Podstawy tworzenia systemów sterowania urządzeń mechatronicznych w oparciu o metody algorytmiczne.

Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Umiejętności wykonania prostych, podstawowych projektów sterowania elementami wykonawczymi wchodzącymi w skład zintegrowanych techologicznych systemów mechatronicznych realizujacych  zadany charomogram pracy w technikach płynowych i elektrycznych w oparciu o programowanie sterownika PLC i rodzaj pracy:
- Wybór rodzaju pracy urządzenia (Cykl-pojedyńczy, Cykl automatyczny),
- Start, STOP, WYCOFANIE, WYCOFANIE-AWARIA.
Treści kształcenia: 
Rynek i trendy rozwoju sterowników programowaalnych
Elementy języków programowania sterowników PLC(typy danych,struktury organizacyjne, elementy języków,skadniki konfiguracyjne(zmienne, zasoby, zadania).
Podstawowe struktury języków programowania(LD, FBD, IL, ST, SFC).
Wspólne elementy języków programowania (LD, FBD, IL, ST, SFC).

Metody oceny: 
Ocena wykładu- na podstawie egzaminu ustnego.
Zaliczenie projektów: na podstawie średniej z ocen 2-óch projektów.
Egzamin: 
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Uwagi: 

[bookmark: _Toc1]Efekty przedmiotowe
[bookmark: _Toc2]Profil ogólnoakademicki - wiedza
Efekt STU_W01: 
Zna elementy języków programowania sterowników PLC i podstawowe struktury języków programowania (LD, FBD, IL, ST, SFC).
Weryfikacja: 
egzamin 
Powiązane efekty kierunkowe: K_W04, K_W05, K_W10, K_W13, K_W14
Powiązane efekty obszarowe: T2A_W07, T2A_W03, T2A_W05, T2A_W02, T2A_W05
[bookmark: _Toc3]Profil ogólnoakademicki - umiejętności
Efekt STU_U01: 
Potrafi wykonywać projekty programistyczne z użyciem elementy języków programowania sterowników PLC i zastosować struktury języków programowania (LD, FBD, IL, ST, SFC).
Weryfikacja: 
ocena projektów
Powiązane efekty kierunkowe: K_U02, K_U12, K_U16
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U02, T2A_U03, T2A_U10, T2A_U11, T2A_U15, T2A_U16, T2A_U17, T2A_U19
Efekt STU_U02: 
Potrafi samodzielnie pozyskać aktualne dane z literatury i, wykonać dobór rozwiązań do projektu i przeprowadzić jego walidację 
Weryfikacja: 
projektowanie
Powiązane efekty kierunkowe: K_U01, K_U03, K_U05, K_U07, K_U08, K_U10, K_U11, K_U13, K_U15, K_U16, K_U17
Powiązane efekty obszarowe: T2A_U01, T2A_U04, T2A_U05, T2A_U07, T2A_U08, T2A_U09, T2A_U11, T2A_U08, T2A_U11, T2A_U07, T2A_U08, T2A_U07, T2A_U12, T2A_U17, T2A_U18, T2A_U17, T2A_U19, T2A_U17, T2A_U19, T2A_U18, T2A_U19
[bookmark: _Toc4]Profil ogólnoakademicki - kompetencje społeczne
Efekt STU_K01: 
Ma świadomość dynamiki zmian w technice i potrzeby ciągłego doskonalenia w aspekcie rzetelności wykonywanej pracy 
Weryfikacja: 
ocena zaangażowania wykonanie projektu, terminowość
Powiązane efekty kierunkowe: K_K01, K_K02, K_K03
Powiązane efekty obszarowe: T2A_K01, T2A_K02, T2A_K02, T2A_K07
