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Cel przedmiotu: 
Wprowadzenie elementów matematyki wyższej, pozwalające na zastosowania w mechanice i budowie maszyn.
Treści kształcenia: 
W - Elementy logiki matematycznej. Zadania logiczne - przykłady z dziedziny automatyzacji i robotyzacji rolnictwa. Transformata Laplace’a i jej zastosowania techniczne. Metody doboru formuł empirycznych. Korelacja i regresja. Modele decyzyjne w warunkach pewności, ryzyka i niepewności. Dobór postaci rozkładu prawdopodobieństwa. Regresja liniowa i nieliniowa jednej i wielu zmiennych. Zdarzenia losowe i prawdopodobieństwo. Elementy statystyki matematycznej. Dobór próby do badań. Szacowanie parametrów. Testy istotności. Testy zgodności. Metody statystyczne w kontroli jakości wyrobów. Przykłady z dziedziny techniki rolniczej.
Metody oceny: 
Obecność studentów na wykładach nie jest obowiązkowa, lecz jest zalecana. Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnej oceny z pisemnego kolokwium. 
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4. Praca zbiorowa pod red. Moreckiego A. i Knapczyka J., Podstawy robotyki - teoria i elementy manipulatorów i robotów, WNT, Warszawa 1994.
Witryna www przedmiotu: 

Uwagi: 

[bookmark: _Toc1]Efekty przedmiotowe
