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Wymagania wstępne: 
Teoria trakcji elektrycznej, Elektroenergetyka systemów transportu
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
znajomość zasad  funkcjonowania oraz urządzeń i systemów stosowanych w układach sterowania i automatyki systemów i środków transportu elektrycznego 
Treści kształcenia: 
WYKŁAD: Układy i urządzenia automatyki i sterowania systemami transportowymi. Systemy wspomagające pracę maszynisty i bezpieczeństwo ruchu. (3h) Obwody torowe. Układy kontroli zajętości torów. Układy automatycznego prowadzenia i hamowania pociągu. Kompatybilność systemów automatyki i sterowania z urządzeniami elektroenergetyki trakcyjnej.(3h) Zasadnicze funkcje podsystemów ERTMS (Europejskiego Systemu Zarządzania i Sterowania Pociągami).. Poziomy ERTMS/ETCS. System ERTMS i jego komponenty ERTMS/ETCS, GSM-R i ETML. (3h) Interoperacyjność ruchu pociągów. Centrum Sterowania Radiowego w ramach poziomów ERTMS/ETCS. Wdrożenie ERTMS w Polsce: (3h)System sterowania ruchem pojazdów w Metrze Warszawskim. System samoczynnego oddziaływania na pociągi EBICAB. Satelitarne określanie pozycji pociągów. Radiowe prowadzenie ruchu pociągów (FFB) (3h). LABORATORIUM: 1. Badanie układów sterowania napędem trakcyjnym 2.  Wizyta w centrum  sterowania ruchem.3. Badanie zakłóceń wprowadzanych przez  pojazd trakcyjny  do obwodów sterowania ruchem. 4. Badania układów do automatycznego wykrywania zwarć i przeciążeń w sieci trakcyjnej prądu stałego. 5.Badanie układów automatyki układu zasilania trakcyjnego.6. Symulacja układu do wykrywania poślizgu.  

Metody oceny: 

Egzamin: 
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