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Status przedmiotu: 
Obowiązkowy
Poziom kształcenia: 
Studia II stopnia
Program: 
Automatyka i Robotyka
Grupa przedmiotów: 
Obowiązkowe
Kod przedmiotu: 

Semestr nominalny: 
2 / rok ak. 2011/2012
Liczba punktów ECTS: 
2
Liczba godzin pracy studenta związanych z osiągnięciem efektów uczenia się: 

Liczba punktów ECTS na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich: 

Język prowadzenia zajęć: 
polski
Liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje w ramach zajęć o charakterze praktycznym: 

Formy zajęć i ich wymiar w semestrze: 
	Wykład: 
	0h

	Ćwiczenia: 
	0h

	Laboratorium: 
	0h

	Projekt: 
	0h

	Lekcje komputerowe: 
	0h



Wymagania wstępne: 
Podstawy robotyki, przetwarzanie obrazów, podstawy informatyki
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Student nabędzie umiejętność:
a) programowania i pracy z wybranymi zaawansowanymi inteligentnymi maszynami i urządzeniami,
b) wykorzystania wizji do pozyskiwania informacji
c) maszynowej analizy i klasyfikacji informacji
Treści kształcenia: 
Laboratorium
1.Wprowadzenie do laboratorium          2
2. Niskopoziomowe sterowanie efektorami na przykładzie maszyny kroczącej     4
3. Wykorzystanie informacji sensorycznej do sterowania robotem mobilnym     4
4. Sterowanie zaawansowanym autonomicznym robotem mobilnym      4
5. Kalibracja kamery i wykorzystanie jej jako narzędzia pomiarowego      4
6. Wizyjne sprzężenie zwrotne w sterowaniu modelem manipulatora przemysłowego    4
7. Implementacja i analiza wybranych algorytmów uczenia maszynowego    4
8. Zajęcia poprawkowo-zaliczeniowe         4
Razem            30
Metody oceny: 

Egzamin: 
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