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Wymagania wstępne: 
Inteligentne maszyny i systemy
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Przedmiot pozwala studentom na kompleksowe i wyczerpujące poznanie wybranych zagadnień z robotyki i widzenia maszynowego.
Treści kształcenia: 
Tematyka projektów związana jest z robotyką mobilną, widzeniem komputerowym i manipulacją robotyczną. Poszczególne projekty dotyczyć będą m.in.:
● konstrukcji i sterowania robotami
● zespołowej pracy maszyn
● zastosowania kamery w procesie sterowania robotami
● projektowania i implementacji odpornych algorytmów sterowania maszynami
Przykładowe tematy projektów:
1. Badanie i analiza właściwości jezdnych robota Pioneer
2. Implementacja wybranych algorytmów nawigacji robotów
3. Koordynacja oko-ręka manipulatora laboratoryjnego
4. Implementacja wybranych chodów sześcionożnego robota kroczącego
5. Projekt i implementacja układu sensorycznego dla robota kroczącego
6. Konstrukcja i sterowanie jednoosiowego wahadła odwróconego.
7. Współpraca robotów w grupie
Metody oceny: 

Egzamin: 
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