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Wymagania wstępne: 
Wymagana jest znajomość podstaw mechatroniki, elektroniki i informatyki.
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Cel przedmiotu: 
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentów z metodami projektowania zorientowanego: Projektowanie zorientowane na wytwarzanie i montaż. Zagadnienia rekonstrukcji modeli 3D. Komputerowe metody modelowania procesów funkcjonalnych i zjawisk towarzyszących. Metody optymalizacji. Modele wybranych węzłów kinematycznych samochodów i pojazdów.
Treści kształcenia: 
W: Metody projektowania zorientowanego. Projektowanie zorientowane na wytwarzanie i montaż. Zagadnienia rekonstrukcji modeli 3D. Komputerowe metody modelowania procesów funkcjonalnych i zjawisk towarzyszących. Metody optymalizacji. Modele wybranych węzłów kinematycznych samochodów i pojazdów.
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